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La Asociación Mexicana de Mecatrónica A.C. agradece a todos sus amigos y colaboradores su 
invaluable  apoyo para patrocinar y hacer realidad los Congresos Nacionales de Mecatrónica. Año con 
año se logra un acercamiento cada vez más importante entre la comunidad interesada en conocer, 
difundir y aplicar la mecatrónica en beneficio de la sociedad.   ¡ GRACIAS A TODOS ! 
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